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 Характеристики      

1.1 Производитель   
Mitsubishi Forklift 

Trucks 
Mitsubishi Forklift 

Trucks 

1.2 Модель   PBP16N2 PBP18N2 

1.3 Источник энергии   Батарея Батарея 

1.4 Тип оператора   Сопровождающий Сопровождающий 

1.5 Номинальная грузоподъёмность Q (кг) 1600 1800 

1.6 Дистанция центра нагрузки c (мм)  600 600 

1.8 Расстояние от оси опорных колёс до спинки вил (вилы опущены) x (мм)  960 960 

1.9 Колёсная база y (мм)  1360 1424 

 Вес     

2.1 Вес погрузчика без номинального груза и максимальным весом батареи  (кг) 431 502 

2.2 
Нагрузка на ось с номинальным грузом и максимальным весом батареи, 
ведущая/опорная сторона  (кг) 635 / 1396 806 / 1496 

2.3 
Нагрузка на ось без груза и с максимальным весом батареи, ведущая/опорная 
сторона  (кг) 332 / 99 381 / 121 

 Колёса и Шины     

3.1 
Шины:PT=пауэртан,Vul=вулколлан,P=полиуретан,N=нейлон,R=резина 
ведущие/опорные   Vul / Vul Vul / Vul 

3.2 Размеры шин, ведущая сторона  (мм) 230 x 70 230 x 70 

3.3 Размеры шин, опорная сторона  (мм) 85 x 90 85 x 75 

3.4 Размер самоориентирующегося колеса (диаметр x ширина)  (мм) 100 x 40 100 x 40 

3.5 Количество колес, опорная сторона / ведущая (х=ведущие)   2 + 1x / 2 2 + 1 x / 4 

3.6 Ширина колеи (центр шин), ведущая сторона b10 (мм) 480 480 

3.7 Ширина колеи (центр шин), опорная сторона b11 (мм) 355 / 375 / 495 355 / 375 / 495 

 Размеры     

4.2a Высота с опущенной мачтой h1 (мм)   

4.4 Высота подъема h3 (мм) 135 135 

4.5 Рабочая высота с выдвинутой мачтой h4 (мм)   

4.6 Подъём опорных вил h5 (мм) - - 

4.8 Высота сиденья или платформы h7 (мм) - - 

4.9 Высота рукоятки управления / рулевой консоли (мин./макс.) h14 (мм) 1050 / 1372 1050 / 1372 

4.15 Высота полностью опущенных вил h13 (мм) 85 85 

4.19 Габаритная длина I1 (мм) 1648 1712 

4.20 Длина до спинки вил I2 (мм) 498 562 

4.21 Габаритная ширина b1/b2 (мм) 720 720 

4.22 Размеры вил (толщина, ширина, длина) s/e/l (мм) 55 / 165 / 1150 55 / 165 / 1150 

4.25 Ширина вилочного захвата b5 (мм) 520 / 540 / 660 520 / 540 / 660 

4.32 Дорожный просвет в центре колесной базы, (вилы опущены) m2 (мм) 30 30 

4.33c 
Ширина рабочего коридора (Ast) с подд.1000 x 1200 мм, поперёк, платформа 
поднята/опущена 

Ast (мм) 1694 1758 

4.34a Ширина рабочего коридора (Ast) с подд. 800 x 1200 мм, вдоль Ast (мм) - - 

4.34b Ширина рабочего коридора (Ast3) с подд. 800 x 1200 мм, вдоль Ast3 (мм)   

4.34c 
Ширина рабочего коридора (Ast) с подд. 800 x 1200 мм, вдоль, платформа 
поднята/опущена 

Ast (мм) 1894 1958 

4.35 Радиус поворота Wa (мм) 1454 1518 

 Рабочие характеристики     

5.1 Скорость хода, с грузом / без груза  км/ч 6.0 / 6.0 6.0 / 6.0 

5.2 Скорость подъёма, с грузом / без груза  м/с 0.035 / 0.045 0.035 / 0.045 

5.3 Скорость опускания, с грузом / без груза  м/с 0.05 / 0.05 0.05 / 0.05 

5.7 Преодолеваемый наклон, с грузом / без груза  % 10.0 / 20.0 10.0 / 20.0 

5.9 Время разгона (10 метров) с грузом / без груза  с   

5.10 Рабочий тормоз (механ., гидравлич., электро)   Электро Электро 

 Электродвигатели     

6.1 Мощность тягового двигателя (60 мин. режим)  кВт 1.0 1.0 

6.2 Выходная мощность насосного двигателя при 15% режиме  кВт 0.8 0.8 

6.4 Напряжение/ёмкость батареи при 5 ч разряде  В/Ач 24 / 150 24 / 250 

6.5 Вес батареи  кГ 151 212 

 Прочее     

8.1 Тип управления  Бесступенчатое Бесступенчатое 

10.7 Уровень шума, для оператора (EN12053:2001 и EN ISO 4871 LpAZ) дБ(A)   

10.7.1 
Уровень шума, для оператора (EN12053:2001 и EN ISO 4871, ход/подъем/холостой ход 
LpAZ) дБ(A) 62 / 69 / 0 62 / 69 / 0 

10.7.2 Вибрация шасси (EN 13 059:2002)  - - 

10.7.3 Вибрация рукоятки управления (EN 13 059:2002)  < 2.5 < 2.5 
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 Характеристики      

1.1 Производитель   
Mitsubishi Forklift 

Trucks 
Mitsubishi Forklift Trucks 

1.2 Модель   PBP20N2 PBP16PD 

1.3 Источник энергии   Батарея Батарея 

1.4 Тип оператора   Сопровождающий Сопровождающий 

1.5 Номинальная грузоподъёмность Q (кг) 2000 1600 / 800 + 800 

1.6 Дистанция центра нагрузки c (мм)  600 600 

1.8 Расстояние от оси опорных колёс до спинки вил (вилы опущены) x (мм)  960 990 

1.9 Колёсная база y (мм)  1424 1510 

 Вес     

2.1 Вес погрузчика без номинального груза и максимальным весом батареи  (кг) 634 800 

2.2 
Нагрузка на ось с номинальным грузом и максимальным весом батареи, 
ведущая/опорная сторона  (кг) 864 / 1770 990 / 1410 

2.3 
Нагрузка на ось без груза и с максимальным весом батареи, ведущая/опорная 
сторона  (кг) 475 / 159 590 / 210 

 Колёса и Шины     

3.1 
Шины:PT=пауэртан,Vul=вулколлан,P=полиуретан,N=нейлон,R=резина 
ведущие/опорные   Vul / Vul Vul / Vul 

3.2 Размеры шин, ведущая сторона  (мм) 230 x 70 230 x 70 

3.3 Размеры шин, опорная сторона  (мм) 85 x 75 85 x 99 

3.4 Размер самоориентирующегося колеса (диаметр x ширина)  (мм) 100 x 40 140 x 60 

3.5 Количество колес, опорная сторона / ведущая (х=ведущие)   2 + 1 x / 4 1 x + 1 /4 

3.6 Ширина колеи (центр шин), ведущая сторона b10 (мм) 480 382 

3.7 Ширина колеи (центр шин), опорная сторона b11 (мм) 355 / 375 / 495 355 

 Размеры     

4.2a Высота с опущенной мачтой h1 (мм)  1400 / 1550 

4.4 Высота подъема h3 (мм) 135 1700 / 2000 

4.5 Рабочая высота с выдвинутой мачтой h4 (мм)  2145 / 2445 

4.6 Подъём опорных вил h5 (мм) - 120 
4.8 Высота сиденья или платформы h7 (мм) - - 

4.9 Высота рукоятки управления / рулевой консоли (мин./макс.) h14 (мм) 1050 / 1372 913 / 1368 

4.15 Высота полностью опущенных вил h13 (мм) 85 90 

4.19 Габаритная длина I1 (мм) 1712 1864 

4.20 Длина до спинки вил I2 (мм) 562 664 

4.21 Габаритная ширина b1/b2 (мм) 720 660 

4.22 Размеры вил (толщина, ширина, длина) s/e/l (мм) 55 / 165 / 1150 65 / 185 / 1200 

4.25 Ширина вилочного захвата b5 (мм) 520 / 540 / 660 540 

4.32 Дорожный просвет в центре колесной базы, (вилы опущены) m2 (мм) 30 25 

4.33c 
Ширина рабочего коридора (Ast) с подд.1000 x 1200 мм, поперёк, платформа 
поднята/опущена 

Ast (мм) 1758 NA 

4.34a Ширина рабочего коридора (Ast) с подд. 800 x 1200 мм, вдоль Ast (мм) - 2532 

4.34b Ширина рабочего коридора (Ast3) с подд. 800 x 1200 мм, вдоль Ast3 (мм)  2290 

4.34c 
Ширина рабочего коридора (Ast) с подд. 800 x 1200 мм, вдоль, платформа 
поднята/опущена 

Ast (мм) 1958 - 

4.35 Радиус поворота Wa (мм) 1518 1880 

 Рабочие характеристики     

5.1 Скорость хода, с грузом / без груза  км/ч 6.0 / 6.0 5.6  / 6 

5.2 Скорость подъёма, с грузом / без груза  м/с 0.04 / 0.06 0.10 / 0.20 

5.3 Скорость опускания, с грузом / без груза  м/с 0.05 / 0.05 0. 12 / 0. 12 

5.7 Преодолеваемый наклон, с грузом / без груза  % 10.0 / 20.0 6 / 19 

5.9 Время разгона (10 метров) с грузом / без груза  с  7.94 / 6.76 

5.10 Рабочий тормоз (механ., гидравлич., электро)   Электро Электро 

 Электродвигатели     

6.1 Мощность тягового двигателя (60 мин. режим)  кВт 1.0 1.3 

6.2 Выходная мощность насосного двигателя при 15% режиме  кВт 1.2 2.35 

6.4 Напряжение/ёмкость батареи при 5 ч разряде  В/Ач 24 / 250 - 375 1) 24 / 150 - 230 

6.5 Вес батареи  кГ 212-294 140 - 215 

 Прочее     

8.1 Тип управления  Бесступенчатое Бесступенчатое 

10.7 Уровень шума, для оператора (EN12053:2001 и EN ISO 4871 LpAZ) дБ(A)   

10.7.1 
Уровень шума, для оператора (EN12053:2001 и EN ISO 4871, ход/подъем/холостой ход 
LpAZ) дБ(A) 65 / 67 / 0 - 

10.7.2 Вибрация шасси (EN 13 059:2002)  - - 

10.7.3 Вибрация рукоятки управления (EN 13 059:2002)  < 2.5 - 
 

1) С АКБ 375Ач размер l2 увеличивается на 72 мм  
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 Характеристики      

1.1 Производитель   Mitsubishi Forklift Trucks Mitsubishi Forklift Trucks 

1.2 Модель   PBP20N2R PBP20N2E 
1.3 Источник энергии   Батарея Батарея 

1.4 Тип оператора   Сопровождающий Сопровождающий 

1.5 Номинальная грузоподъёмность Q (кг) 2000 2000 / 700 

1.6 Дистанция центра нагрузки c (мм)  600 600 

1.8 Расстояние от оси опорных колёс до спинки вил (вилы опущены) x (мм)  960 875 

1.9 Колёсная база y (мм)  1421 1509 

 Вес     

2.1 Вес погрузчика без номинального груза и максимальным весом батареи  (кг) 595 579 

2.2 
Нагрузка на ось с номинальным грузом и максимальным весом батареи, 
ведущая/опорная сторона  (кг) 890 / 1705 770 / 1809 

2.3 
Нагрузка на ось без груза и с максимальным весом батареи, ведущая/опорная 
сторона  (кг) 470 / 125 419 / 160 

 Колёса и Шины     

3.1 
Шины:PT=пауэртан,Vul=вулколлан,P=полиуретан,N=нейлон,R=резина 
ведущие/опорные   Vul / Vul Vul / Vul 

3.2 Размеры шин, ведущая сторона  (мм) 230 x 70 230 x 70 

3.3 Размеры шин, опорная сторона  (мм) 85 x 75 85 x 75 

3.4 Размер самоориентирующегося колеса (диаметр x ширина)  (мм) 125 x 55 100 x 40 

3.5 Количество колес, опорная сторона / ведущая (х=ведущие)   2 + 1 x / 4 2 + 1 x / 4 

3.6 Ширина колеи (центр шин), ведущая сторона b10 (мм) 480 480 

3.7 Ширина колеи (центр шин), опорная сторона b11 (мм) 375 375 

 Размеры     

4.2a Высота с опущенной мачтой h1 (мм)   
4.4 Высота подъема h3 (мм) 135 735 

4.5 Рабочая высота с выдвинутой мачтой h4 (мм)   

4.6 Подъём опорных вил h5 (мм) - 135 

4.8 Высота сиденья или платформы h7 (мм) 172 - 

4.9 Высота рукоятки управления / рулевой консоли (мин./макс.) h14 (мм) 1180 / 1350 1050 / 1372 

4.15 Высота полностью опущенных вил h13 (мм) 85 90 

4.19 Габаритная длина I1 (мм) 1854 / 2346 1780 

4.20 Длина до спинки вил I2 (мм) 702 / 1195 653 

4.21 Габаритная ширина b1/b2 (мм) 720 720 

4.22 Размеры вил (толщина, ширина, длина) s/e/l (мм) 50 / 165 / 1150 50 / 195 / 1150 

4.25 Ширина вилочного захвата b5 (мм) 540 570 

4.32 Дорожный просвет в центре колесной базы, (вилы опущены) m2 (мм) 30 30 

4.33c 
Ширина рабочего коридора (Ast) с подд.1000 x 1200 мм, поперёк, платформа 
поднята/опущена 

Ast (мм) 1920 / 2400 1874 

4.34a Ширина рабочего коридора (Ast) с подд. 800 x 1200 мм, вдоль Ast (мм) - - 

4.34b Ширина рабочего коридора (Ast3) с подд. 800 x 1200 мм, вдоль Ast3 (мм)   

4.34c 
Ширина рабочего коридора (Ast) с подд. 800 x 1200 мм, вдоль, платформа 
поднята/опущена 

Ast (мм) 2120 / 2600 2074 

4.35 Радиус поворота Wa (мм) 1680 / 2160 1526 

 Рабочие характеристики     

5.1 Скорость хода, с грузом / без груза  км/ч 6.0 / 6.0 6.0 / 6.0 

5.2 Скорость подъёма, с грузом / без груза  м/с 0.03 / 0.05 0.11 / 0.14 

5.3 Скорость опускания, с грузом / без груза  м/с 0.07 / 0.08 0.13 / 0.12 

5.7 Преодолеваемый наклон, с грузом / без груза  % 9.0 / 20.0 9.0 / 20.0 

5.9 Время разгона (10 метров) с грузом / без груза  с   
5.10 Рабочий тормоз (механ., гидравлич., электро)   Электро Электро 

 Электродвигатели     

6.1 Мощность тягового двигателя (60 мин. режим)  кВт 1.0 1.0 

6.2 Выходная мощность насосного двигателя при 15% режиме  кВт 1.2 1.2 

6.4 Напряжение/ёмкость батареи при 5 ч разряде  В/Ач 24 / 250 - 375 1) 24 / 150 

6.5 Вес батареи  кГ 212-294 151 

 Прочее     

8.1 Тип управления  Бесступенчатое Бесступенчатое 

10.7 Уровень шума, для оператора (EN12053:2001 и EN ISO 4871 LpAZ) дБ(A)   

10.7.1 
Уровень шума, для оператора (EN12053:2001 и EN ISO 4871, ход/подъем/холостой ход 
LpAZ) дБ(A) 63 / 78 / 0 59 / 60 / 0 

10.7.2 Вибрация шасси (EN 13 059:2002)  0.9 - 

10.7.3 Вибрация рукоятки управления (EN 13 059:2002)  < 2.5 < 2.5 
 

1) С АКБ 375Ач размер l2 увеличивается на 72 мм 
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